@ COOLING / KUHLUNG / REFROIDISSEMENT

A = Clearance around the unit
Freiraum um das Gerat
Dégagement autour du convertisseur

B = Distance from the unit to another unit
Abstand zwischen zwei Gerate
Dé entre deux converti

urs
C = Free space above the unit

Freiraum tber dem Geréat

Dégagement au-dessus du convertisseur
D = Free space underneath the unit

Freiraum unter dem Gerat

Dégagement sous le convertisseur

MOUNTING / MONTAGE

Mounting dimensions
Abmessungen, Montage
Dimensios pour montage (mm)

HVAC H2 | w2| @
HVACO3... - HVAC12...| 313| 100] 7
HVAC16... - HVAC31...| 406] 100 7
HVAC38... - HVAC61...| 541| 148 9 H1

Unit dimensions

Netz

Bremswiderstand

D . Abmessungen, Gerate
Abmessungen (mm) ag [mensins dunils (m)
HVACO’:VA:?IANZ 2AO 2BO 1%0 5?0 HVACUS... . HVAC12...| 327] 128 190
HVAC16... - HVAc31...| 20 | 20 | 120[ 60 :::z;::;:z: g;g 1‘9‘; g;‘;
\ HVAC38... - HVAce1...| 30 | 20 | 160| 80
@ POWER CONNECTIONS / /e 0 CONTROL CONNECTIONS / 10 extension board ctandard
LESITUNGSANSCHLUSSE / STEUERANSCHLUSSE / r"E/Aeén,ev';?{;’r'Lng;’{a Z?&aﬁhgrd)
RACCORDEMENTS DU RACCORDEMENTS DE | Carte d'E/S (standard)
PUISSANCE COMMANDE
OPTIONAL/OPTIONNEL:
_ D: Fieldbus boards
Feldbuskarten
Cartes pour bus de terrain
B- B+ R-|umivim2w/Ts)
L1 L2 L3 -
Blole oo} @6}l
[
R
Malns Brake
resistor

Extension / Erweiterung

Reseau Résistance de freinage Terminal, _Signal Default
\ j 12[_+24 V| 24V auxiliary voltage
13[_GND_| /O ground
14| DIE1 | Digital input E1 Preset speed 2
f 15| DIE2 | Digital input E2 Fault reset
16| DIE3 | Digital input E3 Disable PID
CONTROL 1/O standard STEUERKLEMMLEISTE Standard BORNES DE COMMANDE standard 28] Tit+ | Thermistor input
i 29| Ti- | Thermistor input
Terminal | _Signal Default ___|Klemme | Signal Werkseinstellung Borne | Signal Prérégl. 25| ROET = Relay output 1
10 Vref | Reference voltage _ — 1| 10 Vref 10 Vref | Tension de référence 26! RoEY |— RUN P
= Al1+ | Analog input, 0-10v c - ~ _ 2| AN+ | Analogeingang, 0-10V Al1+ | Entrée analogique, 0-10V
| Al1- Analog input common -7_ 3 Al1- Analogeingang gemeinsam Al1- Entrée analogique commun Klemme | Signal __Werkseinstelllung
1-10KOhm - Ai2+ | Analoginput,  0/4-20mA | 1.10kohm _ < 4| A2+ | Analogeingang, 0/4-20 mA Al2+ | Analog input,  0/4-20 mA 12, +24V |24V Hi
- Al2-_| Analog input common o7 5| Al- i i Al2-_| Entrée lgue commun 13 Sfé? |§{A1M|a'sse E1 Festdrehzahl 2
- ----= 24 Vout| 24V auxiliary voltage . _ _ _ _ _ _ 6 | 24 Vout | 24V Hilfsspannung 24 Vout| 24V tension aux. 15| DIE2 D:g:‘;:::g::g & F::Ie;eRéskst
i GND_| I/O ground | 7| GND | E/AMasse GND_| Masse E/S 18] DIEs | Ditadineond £3 Pib dosktiir:
-— DINT | Digital input 1 Startforward 1~ —" - — g | DIN1 | Digitaleingang 1 _Start vorwéirls DINT | Entrée logique 1 Marche avant gt 711 Thermistoreingang
- . DIN2 | Digitalinput2  Startreverse | _ - -9 bne Digitaleingang 2~ Start riickwérts DIN2 | Entrée logique 2 Marche arriere 59| . | Thermistoreingang
- DIN3 | Digital input 3 Preset speed 1 | _ ~" .~ _10/ DIN3 | Digitalei 3 Festdrehzahl 1 DIN3 | Entrée logique 3 Fréquence const 1 55/ RoE1 |  Relaisausgang 1
/:3(')410 KO ?fouﬂd S 11 GND | E/AMasse Eg? gaise E/SI e sort 26/ ROE1 |——— BETRIE
+ nalog output utput freq. - A0+ | Anal A freq. + ortie analogique Freq. de sortie .
AO1-_| Analog output common 7 _ 18 Ag1— nalogausgang usgangsireq - AO1- | Sortie analogique commun = B’;T?/ 245\'/‘1["5' . Prérégl.
2 ; + ension aux.
T?Ss 38855 Serial bus (Modbus RTU) A | RS 485| Serielle (Modbus RTU) A ES :Sg Liaison série (Modbus RTU) 1212ay 21V tensio
Ro 4 SEen(al buls . ‘ B | RS485 Serielle fo oy ;‘a:%se‘"e T 14| DIE1 | Entrée logique E1 Fréquence const. 2
e emal control voltage supply 30| +24V_ | Aux Eingangsspannung ofle ce lension de cmce 15| DIE2 | Entrée logique E2 Réarm. défauts
—+ Relay output 21 RO 1 21/ RO1 —+ Sortie relais 1 16| DIE3 | Entrée logique E3 Désactiver PID
Rot FAULT 2| ROt | — FEHLER 22| RO1 DEFAUT 28| Ti+ | Entrée de la thermistance
Rot 23/ ROT | —! 23| ROT | 29| TH- | Entrée de la thermistance
25| ROE1 | Sortie relais 1
\ 26/ ROE1 |-  MARCHE j
f LS \
e START-UP WIZARD / . + =Push the button / Taste driicken / Appuyez sur le bouton
INSTALLATIONSASSISTENT / “s®
ASSISTANT DE DEMARRAGE
START / MARCHE MODE / MODUS Pmy DONE / FERTIG / TERMINE
Honeywell Honeywell
Push 5 seconds 5 Sekunden driicken. Select Modus Accept Accept
(in stop mode) ~ (in Stoppmodus) the mode. auswahlen. Bestatigen Tune Bestatigen
Appuyez pendant 5 secondes Sélectionnez Acceptez Optimieren Acceptez
(en mode arrét) le mode. Reglez

- : P ¥ :
‘ _ N 5 Bl 23| & g 8 NOTE! Startup Wizard resets all other
1 N . . |Ze%[28|¥5|., §|locElR2<c| © |5%3|g E

To o=l .g|ENS|cE|Z2|E E|E8EC|Ros| 2 [S3.|gno arameters to factory defaults!
H <| 2= =8 5 CE|BE @ <}
' SE8|onN<| 2802882 5|€S|SEc|SSS|EER|. 55|62 8|ets
H g i EzglER é’. £o|228% |28 238|885 E 2d <2522 c8 HINWEIS! Der Installationsassistent
Xo0Zlon £l e SF 5} L1sg5c|2206 HERE Se|€E35 :
3@ <3 SE|= 58 = =u <3 3
' 802182 5|859|355 ‘_D—Eu_ B30 2(/“4. 38-«) TS |S5ES setzt alle anderen Parameter auf die
' ~ @ = DR A > & i - Werkseinstellungen zuriick!
' S Iy N P PN N S o N P
' o o o o [ o & o o o . .
e = Tl o T o T o o — = NOTA ! L’assistant de démarrage
» U 20 L Cond. - - 5 - rétablit tous les autres paramétres
Hz | 20s s v | Hz |Con Coasting Not Ai1 Not [le} ‘ A P
T Cohiisteur fying star wsed | 040V | used a leurs valeurs par défaut réglées
T O en usine
HE Y 20 50 1 +11 |400] 50 | 2= 1= 0= | 0= = o
N el Hz Hz | 5s 5s L v | Hz | Ramp Not Ail Not
* Pump/Pumpen/ fying stari used 1010V | used
+ Pompe

L

* Start mode where
tripless output switching is
enabled.




G MENU STRUCTURE / MENUSTRUKTUR

Expander board menu

Menii

Fault history menu

Menu Carte Extension

System menu
Systemmenii
Menu Systéme

Menu “Fehlerspeicher”
Menu Historique Défauts

Active faults menu

BE

© o
=
=]

@ o

Q PARAMETER SETTINGS / PARAMETEREINSTELLUNGEN / PARAMETRAGES \

MOTOR NAME PLATE VALUES

VR

TYPENSCHILD DES MOTORS

F DEM
VALEURS INDIQUEES SUR LA PLAQUE SIGNALETIQUE

P 2.1.6 Nominal

Courant

Nennstrom des Motors

motor current

nominal moteur

Vitesse n

P 2.1.7 Nominal motor speed
lenndrehzahl des Motors

jominale moteur

HVAC PARAMETERS / PARAMETER / PARAMETRES

Menii “Aktive Fehler” |/~ ) | Parameter Anmerkun: @
Menu Défauts Actifs | — Code| Parameter Note Paramétre Note 9
Keypad control menu o S - -
Menii “St. liber Steuertafel”| )" — P2.1.1 1 Min frequency (Hz) Mindestirequenz (Hz)
Menu Commande Panneau | = fequence mini - —
Hinweis: Wenn fmay grosser
Parameter menu <o © 52 o et Sie
Menii “Parameter” |1~ = o Eignung dieses Werts U
Paramétres | | NOTE: If fmax > than the 5 e Eignung diescs Worts fur
o menu = Max frequency Héchstfrequenz das Motor- und Antriebs-
Navigation and o P2.1.2 (Hz) motor synchronous speed, Fréquence maxi system.
selection keys Monitoring menu oo check suitability for motor (Hz) NOTA : si fmaxi > vitesse
Navigationstasten Menu “Betriebsdaten” |, , ¢ and drive system synchrone du moteur, vérifiez
Quches du déplacement ~ Menu Affichage (] 1a compatibilité du moteur et
du systéme d'entrainement
. Bescleunigungszt 1
( \ P2.1.3 | Acceleration time 1 (s) Temps accélération 1 (s)
0 MONITORING MENU / MENU “BETRIEBSDATEN / MENU AFFICHAGE M1 P2.1.4 |Deceleration time 1 (s) Bremszeit1 ®)
Temps décélération 1
. [ . - i @)
Code Signal Unit/ Einheit / Unité | | P21.5 | Current limit | Outeut current imit (4) des Antriebs
of the unit Courant maxi Courant maxi de sortie (A)
V1.1 Output q réquence moteur Hz ) Nennstrom Sjehe Typenschild
Viz : Pw—" e hz P2.1.6 | NOTIA! CUEN! | cneck e raing pate B e signaléique du
. Jenzse ouran
requency q of the motor of the motor rominal moteur moteur
V1.3 Motor speed/Motordrehzahl/Vitesse moteur rpm Die Vﬁmms‘ﬂh‘ng gilt cI!ur einen
ierpoligen Motor und einen
V14 Motor current/Motorstrom/Courant moteur A po.1.7 | Nominal speed | The defau applies for a 4- Prairban Frequenzur
- -1 of the motor | Pole motor and a nominal it (rpm) g
V1.5 Motor torque/Motordrehmoment/Couple moteur o (rpm) size frequency converter. e o moteur I;eu ﬁrré;:'s‘gel‘ajge usme sapplique
V1.6 Motor power/Motorleistung/Puissance moteur % conespondant a R iore du
convertisseur de fréquence
V1.7 Motor voltage/Motorspannung/Tension moteur ) 0-Ramp 0-Rampe 1=Fliegender Start
V1.8 DC-link voltage/DC- Tension bus c.c. \ P2.1.8 | Startfunction | 1=Flying start P _ Reprise au vol
9 2=Conditional fiyl Mode Marche 2=Kond. fliegender Start
V19 Unit XL oC =Conditional flying start Reprise au vol cond.
- - - - —Coasti . 0=L lauf
V1.10 Analogue input/Analogeingang/Entrée analogique 1 P2.1.9 Stop function ?:‘R:::;""g :It:ggglrr:z:m" “Roue libre.
=! 1=Rampe
V1.1 Analogue input/Analogeingang/Entrée analogique 2 =
- - X P2.1.10| Autom.restart | 0=Notused 1=Used Autom. Neustart O Nenrvent, 1=venwendet
V1.12 | Analogue output current/Analogausgangsstrom/Courant sur sortie analogique m Nennspannan Sehe Typensonid
— 1.2 | Analogue output currentiAnalogausgangsstromt.ourant sur sortie analogiquel i i
Analogue output current/Analogausgangsstrom/Courant sur sortie A Nominal voltage v des Motors. N V) dos Motare
V1.13 A " 8 m P2.1.11 Check the rating plate " V) o
. analogique 1, expander board/Zusatzkarte/carte d’extension of the motor of the motor Tension Voir plaque signalétique du
nominale moteur moteur
Analogue output current/Analogausgangsstrom/Courant sur sortie H Nennfrequenz Siehe Typenscmld
. 1Z,
V1.4 analogique 2, expander board/Zusatzkarte/carte d’extension mA p2.1.12 |Nominal frequencyl e ghe r)aﬂng plate :2:5'?::'5 (Hz) \(tim aque
o of the motor of the motor i al
nominale moteur signalétique du moteur
VLIS OINT, DINZ, DS P2.1.13| Preset speed 1 (Hz) Festdrehzahi 1 H
V1.16 DIEY, DIE2, DIE3 = i Vitesse constanto 1 i)
Vi17 o1 0=Alle Parameter
. eigen
- Paramétres 1=P2.1 und Menus
V1.18 ROE1, ROE2, ROE3 p2.114| Parameter 0=All parameters and cachés Mi - H5 anzeigen
V1.19 DOE1 o conceal 1=P2.1 and menus Parameter- 0=Tous les paramatres ot
: MI - H5 visible Anzeige
- & 1=Seuls les paramétres du
V1.20 PID: Reference/Sollwert/Référence % groupe P2.1 et les menus M1 —
H5 sont affichés
V1.21 PID: Actual value/Istwert/retour %
- o
V1.22 PID: Error value/Regelabweichunglerreur % (@ FAULT CODES / FEHLERCODES / CODES DE DEFAUT \
V1.23 PID: Output/Ausgang/Sortie %
- CODE FAULT / FEHLER / DEFAUT CODE FAULT / FEHLER / DEFAUT
V1.24 Autochange/Autowechsel/Permutation 1,2,3 - - X
- _ — 1 Overcurrent/Uberstrom/Surintensité 29 |Thermistor fault/Thermistorfehler/Défaut thermistance
Mode: 0= Not selected /Nicht ausgewahit /Non utilisée, 1= — -
V1.25 . N " . _ 2 Overvoltage/Uberspannung/Surtension Internal bus communication/
Fan(default)/Ltfter(Werkseinst.)/Ventilateur (prérégl.), 2= Standard, 34 Interner Feldbuskommunikation/
h Earth fault/Erdscluss/Défaut de terre "
3= Pump/Pumpe/Pompe, 4= High performance/Haute performance 3 Ci bus interne
\ / 8 System Défaut systéme 35 Application fault/Applikationsfehler/
9 Undervoltage!/ Is-tension % Défaut del'applicatif
Device &t entfernt/Unite
o 0 Output phase
( KEYPAD CONTROL MENU / MENU “STEUERUNG UBER STEUERTAFEL / \ 1" wac%unpg/SuEerVTslon phases sortie 40 Device unknown/ Gerat Unité inconnue
MENU COMMANDE PANNEAU K3 13 ;C under(ernpehra(ure/Unlenemperatur im 41 IGBT irtemp.
= - Parameters/Parameter/ Selections/Auswahl/ — F'e uenzumrichter/Sous température convertisseur 35T Hovice changelGerat ersetzUUnité changée
ywel Parameétres Selections 14 | Frequensumriohier/Suompetature convertisseur 45 | Device added/Gerat angeschlossen/Unité ajoutée
P3.1 Selection of control place |1= /O Terminals/E/A Klemml./Bornier E/S, Analogue ir analogique
Sotedtion Steuerplalfes 2—Keypad/Steuert /Pannoat, 15 [Motor stalled/Motor blockiert/Calage moteur g? L QH \T/E . T At giq
Sélection source de cmde |3=Fieldbus/Feldbus/Bus de terrain 16 |Motor Ober xternal fault/Externer Fehler/Défaut externe
6 Keypad ion fault/K ikati
R3.2 Keypad reference mot. 52 2yp: ation
Steuertafelsollwert (H2) 17 | Molor underioad/Motoruntertast —W
Référence panneau Sous-charge moteur 53 | Défaut de bus de communication
hecksum faull-Pro ler
] P33 S?eyﬁﬁgh?&'fg‘@«"euen ) 0= Forward/Vorwarts/Avant 22 [EEPROM checksum faull 54 | Slot fault/Kartensteckplatzfehler/Défaut slot
Sens rotation panneau 1= Reverse/Ruckwarts/Arriere 24 | Counter fault/Zahlerfehler/Défaut compteur 55 ;N(:tuarlt\_/slue sugervi/sion/
P3.4 Stop button 0= Limited/Ei \r./Limité | Microprocessor watchdog fault/ Stwertlberwachung/
) ierung der 1= Always enab 25 s iktomarogoriberw Supervision retour PID
Activation touche Arrét aktiviert/Toujours opérationnelle \ Défaut du chien de garde (watchdog)
Push 5 seconds for quick P3.5 E'B "Sef?l"e”geﬂ (%) Ju microprocesseur
-Sollwel
change of control place: PID : référence 1
5 Sekunden driicken fiir schnelles P3.6 PID reference 2 (%) ( \
Wechseln des Steuerplatzes: " PID-Sollwert2 | 7 Y| o T TS T S sms s sS S Ss S s s s s s s s
Appuyez pendant 5 secondes pour PID : référence 2
selection vite de source de cmde :
110 E/AKLEMML./BORNIERE/S || ~~ -~~~ "~~~ "~~~ --~-----------------------------~-
\KEYPADI/STEUERT/PANNEAU > reLpBuUs/ FELDBUS [ BUS DE TERRAIN / \_ Y,
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